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Alors que I'Union européenne et le Canada ont reconnu le bruit du trafic
maritime comme une nouvelle pollution marine, la communauté
scientifique a montré que le bruit du trafic maritime avait des effets
négatifs sur la faune et notamment les espéces en péril du Canada
(baleine noire de I'Atlantique nord, béluga, orque épaulard, baleine
bleue). Ces effets prennent la forme de masquage des communications
animales, des dérangements comportementaux et des réactions
physiologiques. A ce jour, la communauté scientifique ne sait pas traduire
ces effets en impacts sur le cycle de vie des individus et des populations.
Toutefois, suivant un principe de précaution, des solutions sont d'ores et
déja recherchées pour limiter le bruit ambiant dU au trafic en cherchant a
construire des navires moins bruyants. Les deux sources principales du
bruit rayonné par les navires sous I'eau sont la machinerie et la cavitation
de I'hélice.

Le projet MARS consistait en la création et le déploiement d'une station
acoustique de classe mondiale dans l'estuaire du Saint-Laurent pour
permettre de mesurer le bruit ambiant et la signature acoustique sous-
marine des navires marchands. Il visait trois grands objectifs : le premier,
porté par I'ISMER, consistait a mesurer le niveau de bruit des navires
transitant sur le fleuve Saint-Laurent (signatures acoustiques des navires
sur la base de normes internationales). Le deuxiéme objectif, porté par
IMAR, visait a comprendre l'origine des bruits et vibrations a bord des
navires et voir comment ils se propagent vers le milieu marin. Enfin, le
troisieme objectif visait a identifier, tester et proposer des méthodes de
mitigation du bruit.

Résultats et retombées sur l'industrie

Ce projet a permis aux armateurs de disposer d'informations solides et
essentielles pour prendre des actions en regard du bruit sous-marin
généré par leurs navires. Les caractéristiques de la station MARS, unique
au monde, sont optimisées pour faciliter les prises de mesures lors du
transit des navires (un seul passage) et ainsi diminuer les codts pour les
armateurs partenaires.
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